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گَسی  طیلی، هثلثی ٍ، خرٍجی فیلتر هٌطبك برای سِ پالس هستMATLABالف( با استفادُ از ًرم افسار  -1

 ،   را برابر با فرض کٌیذ. عرض پالس هستطیلی  1رسن کٌیذ. همذار للِ ّر کذام از ایي سِ پالس را را 

 رابطِ پالس گَسی را بِ صَرت  ٍ    برابر با رض پالس هثلثی را ع
 
  

با              

 درًظر بگیریذ.      

کردُ ٍ خرٍجی را بِ دست آٍردُ را ٍارد فیلتر هٌطبك با پالس ّای دیگر فَق ب( ّر کذام از ایي سِ پالس 

ت الف، سِ شکل هَج ٍ در لسوت ب، شش شکل هَج بایذ رسن ٍ همایسِ کٌیذ. )دلت کٌیذ کِ در لسو

 (شَد.

 را رسن کٌیذ.      ٍ          بِ ازای  ج( خرٍجی فیلتر هٌطبك برای شکل هَج زیر

 ( )     
 
 
    

 

 
   

 

 
   

 سَال لبل رسن کٌیذ. LFMپالس ّای هستطیلی ٍ  ا برایتابع ابْام رالف(  -2

را دٍبرابر کردُ ٍ هجذداً تابع ابْام را رسن  LFMب( بذٍى تغییر سایر پاراهترّا، عرض پالس هستطیلی ٍ 

 کٌیذ. چِ تفاٍتی با بخش الف هشاّذُ هی شَد؟

 


