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 معرفی رادار

 RADAR: Radio Detection And Ranging 
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 اندازه گیری برد
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 برد بدون ابهام

بیشینه برد قابل اندازه گیری یک هدف بدون ابهام: تعریف 
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 حد تفکیک در برد

کمترین فاصله دو شیء مجزا به طوری که به وسیله اندازه : تعریف
 .گیری برد قابل تفکیک باشند

 معرف ی رادار
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 کمینه برد

کمترین برد قابل اندازه گیری هدف 
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 جمع بندی روابط برد
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 اثر داپلر

تغییر فرکانس سیگنال برگشتی به دلیل سرعت نسبی بین هدف و رادار 
اختلاف فرکانس ارسال و دریافت: فرکانس داپلر 

 معرف ی رادار
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 اندازه گیری سرعت نسبی

 
 
 
 

نکته مهم :v  ،بین هدف و رادار استسرعت نسبی در فرمول بالا. 
برای حالت زاویه دار گاه اینطور بیان می شود: 
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 سامانه رادار پالسی تک پایه
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 معادله رادار

بیان کننده نسبت سیگنال به نویز در خروجی گیرنده: 
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 سطح مقطع راداری
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 سطح مقطع راداری
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 مسطح مقطع راداری کره
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 سطح مقطع راداری منعکس کننده گوشه ای
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 سطح مقطع راداری اجسام پیچیده
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 سطح مقطع راداری اجسام پیچیده
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 سطح مقطع راداری اجسام پیچیده
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 سطح مقطع راداری اجسام پیچیده
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 تغییرات سطح مقطع راداری
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 اهداف گسترده

 ،در رادار روزنه مصنوعی، هدف تصویربرداری از سطح زمین است
 .بنابراین کلاتر زمین خود هدف محسوب می شود

 به چنین اهدافی که گستردگی آنها در حد چندین سلول حد تفکیک
است و نمی توان آنها را به صورت هدف نقطه ای مدل کرد، هدف 

 .گسترده گفته می شود
 چون نمی توان اثر همه پراکنده سازهای منفرد موجود در هدف

گسترده را لحاظ کرد، بنابراین در چنین مواردی از رفتار آماری 
 .استفاده می شود

 در هدف گسترده به صورت کلاتر سطحی، از پارامتری به نام ضریب
 .پراکندگی استفاده می شود
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 سطحیکلاتر 
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 ضریب پراکندگی

 پارامتر بر ضریب پراکندگی سطح تاثیرگذارندچند به طور کلی: 
 زاویه نشیب(grazing) 

با افزایش زاویه نشیب، ضریب پراکندگی بیشتر می شود. 

طول موج 
به طور کلی با افزایش فرکانس، ضریب پراکندگی بیشتر می شود. 

جنس و صافی سطح 
 برای زوایای نشیب کوچک، سطوح ناهموار ضریب پراکندگی بزرگتری نسبت به سطوح

 .صاف دارند
 نسبت به سطوح کوچکتری سطوح ناهموار ضریب پراکندگی بزرگ، برای زوایای نشیب

 .صاف دارند

قطبش 
 به قطبش موج بستگی دارد... ضریب بازتاب اشیای مختلف با توجه به شکل و جنس و. 
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 وابستگی ضریب پراکندگی به زاویه نشیب  
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 به جنس سطح و فرکانس وابستگی ضریب پراکندگی 
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 فرکانسنمونه ای از تأثیر 
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 (polarization)قطبش 
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 قطبش خطی
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 قطبش خطی
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 قطبش دایروی
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 قطبش دایروی
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 قطبش بیضوی
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 قطبشنمونه ای از تاثیر 
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 استفاده از قطبش
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Polarimetric SAR(PolSAR) 
 موج هنگام ارسال و دریافت جهت استخراج ویژگی  قطبش های مختلف استفاده از

 صحنه و تشکیل تصاویر رنگی با رنگ مجازیهای 

قطبش های مرسوم مورد استفاده :HH ،VV ،HV  وVH 
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 نمونه ای از استفاده از قطبش
35 

 

Nile River 

Sudan 

 

Space 

Shuttle  

Color-

Infrared  

Photograph 

 

SIR-C Color 

Composite: 

  • Red    = 

C-band HV 

  • Green = 

L-band HV 

  • Blue   = 

L-band HH 

 

 معرف ی رادار



 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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 فشرده سازی پالس
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